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	Zamawiający: Państwowa Wyższa Szkoła Zawodowa w Nowym Sączu, 
                         ul. Staszica 1, 33-300 Nowy Sącz.

	
	Dostawa sprzętu  do realizacji zajęć dydaktycznych z zakresu automatyzacji  i robotyzacji procesów produkcyjnych
	Nr  sprawy:
	ZP.382- 1-37/14

	
	Ogłoszenie o zamówieniu

Załącznik nr 2 – wzór oferty 
	Wersja:
	1.



..................................................

( pieczęć adresowa Oferenta )

Państwowa Wyższa Szkoła Zawodowa

33-300 Nowy Sącz, ul. Staszica 1

FORMULARZ OFERTOWY

……………………………………………………………………………………………………………………….

nazwa wykonawcy

……………………………………………………………………………………………………………………….

adres wykonawcy

W odpowiedzi na zaproszenie do udziału  w postępowaniu  o wartości szacunkowej nie przekraczającej równowartości 14 000 euro, [zgodnie z art. 4 ust. 8 ustawy z dnia 29 stycznia 2004 roku Prawo zamówień publicznych (Dz. U. z 2013 r., poz. 907 z późn. zm)  na:
Dostawa sprzętu  do realizacji zajęć dydaktycznych z zakresu automatyzacji  i robotyzacji procesów produkcyjnych 

- przedkładam niniejszą ofertę. Jednocześnie oświadczam, że zrealizuję zamówienie zgodnie z wszystkimi warunkami zawartymi w  Zaproszeniu oraz informuję, że akceptuję w całości wszystkie warunki zawarte  w dokumentacji postępowania ofertowego jako wyłączną podstawę postępowania o udzielenie niniejszego zamówienia publicznego.

1. Oferuję realizację zamówienia w zakresie rzeczowym objętym zaproszeniem do składania ofert za cenę: 
Uwaga Wykonawca wypełnia tylko te części, na które składa ofertę
brutto : …………………….. PLN (słownie : ………………………….…………………………………..)

która wynika z przedstawionej w pkt 2  kalkulacji cenowej.
2. Oferuję następujące materiały i narzędzia:

*Należy skreślić niewłaściwe

**należy literalnie wskazać
	LP
	NAZWA, RODZAJ, WYMAGANE MINIMALNE PARAMETRY


	ZGODNOŚĆ Z MINIMALNYMI WYMAGANIAMI TECHNICZNYMI


	SZCZEGÓŁOWE OKREŚLENIE W PRZYPADKU ZAOFEROWANIA MATERIAŁÓW I NARZĘDZI O PARAMETRACH RÓWNOWAŻNYCH
	ILOŚĆ 
	CENA  JEDNOST. BRUTTO
	WARTOŚĆ BRUTTO

	-1-
	-2-
	-3-
	-4-
	-5-
	-6-
	-7-
	-8-

	1. 
	Zestaw Uruchomieniowy z procesorem

	NAZWA/FIRMA - MODEL
	 .....................................................................................**

	2. 
	
	Identyczny z posiadanym przez zamawiającego „Zestaw EvB 5.1 v5 ATMega32 Delux” celem uzupełnienia kompletu sprzętu laboratoryjnego
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	6 szt.
	
	

	3. 
	
	Procesor  AVR ATMega32w obudowie  DIP40
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	4. 
	
	Złącze USB  zbezpiecznikiem (zasilanie i   programowanie płytki z komputera)
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	5. 
	
	Wyświetlacz LCD 2x16  ZIELONY
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	6. 
	
	Wyświetlacz 4x7 segmentowy
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	7. 
	
	Czujnik  temperatury DS18B20
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	8. 
	
	Konwerter RS485
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	9. 
	
	Gniazdo  kart  micro SD
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	10. 
	
	Wyprowadzenia wszystkich pinów  procesora
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	11. 
	
	Zegar  czasu rzeczywistego PCF8583 z koszykiem na  baterię CR1610/CR1620
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	12. 
	
	Pamięć  EEPROM AT24C02
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	13. 
	
	Odbiornik   podczerwienie TSOP4836
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	14. 
	
	Kwarc  16MHz
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	15. 
	
	5  przycisków 
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	16. 
	
	8  diód LED
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	17. 
	
	3 wyjścia tranzystorowe o mocy 500mA  każde
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	18. 
	
	2  wyjścia tranzystorowe o mocy 1A każde
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	19. 
	
	buzzer
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	20. 
	
	2   potencjometry   analogowe
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	21. 
	
	Złącze  programatora
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	22. 
	
	5  pinów napięcia  +5V
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	23. 
	
	5   pinów masy
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	24. 
	
	Stabilizator  napięcia z układem zabezpieczającym przed  odwrotną polaryzacją 
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	25. 
	
	Diodę  informującą o podłączeniu  zasilania
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	26. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*

Gwarancja:

..................m-cy**
	
	
	
	

	27. 
	Zestaw uruchomieniowy 
	NAZWA /FIRMA - MODEL
	 .....................................................................................**

	28. 
	
	Identyczny z posiadanym przez zamawiającego „Zestaw STM32_02” celem uzupełnienia kompletu sprzętu laboratoryjnego
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	6 szt.
	
	

	29. 
	
	Zestaw: ZL27ARM + ZL30PRGv2 + książka STM32. Aplikacje i ćwiczenia w języku C
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	30. 
	
	Książka "STM32. Aplikacje i ćwiczenia w języku C"
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	31. 
	
	ZL27ARM - Zestaw uruchomieniowy z mikrokontrolerem STM32F103VBT6
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	32. 
	
	ZL30PRGv2 - Programator-debugger JTAG/SWIM dla mikrokontrolerów STM32 i STM8 (ST-Link)  
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	33. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*

Gwarancja:

..................m-cy**
	
	
	
	

	34. 
	Regulowany czujnik zbliżeniowy 
	NAZWA /FIRMA - MODEL
	 .....................................................................................**

	35. 
	
	Regulowany czujnik zbliżeniowy - sensor działającym w paśmie podczerwieni, 
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	18 szt.
	
	

	36. 
	
	pozwalającym wykrywać obiekty w swoim polu widzenia.
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	37. 
	
	Zakres odległości, w jakim możliwa jest regulacja, to 30 ÷ 800 mm.
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	38. 
	
	Czujnik powinien być mały, łatwy w użyciu i montażu.
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	39. 
	
	Idealnie nadający się do zastosowań w aplikacjach z dziedziny robotyki, np. jako "wykrywacz przeszkód" na drodze robota mobilnego
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	40. 
	
	Zasilanie: 5V,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	41. 
	
	Prąd:100mA,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	42. 
	
	Zasięg:3-80cm regulowany przy pomocy wbudowanego potencjometru wieloobrotowego
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	43. 
	
	Dioda LED sygnalizująca wykrycie obiektu,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	44. 
	
	Pętla histerezy (eliminuje zakłócenia w pobliżu ustalonego zasięgu),
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	45. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*

Gwarancja:

..................m-cy**
	
	
	
	

	46. 
	Enkodery do podwozi DFRobot - 
	NAZWA /FIRMA - MODEL
	 .....................................................................................**

	47. 
	
	Enkodery zaprojektowane z myślą o podwoziach 3PA i 4WD firmy DFRobot. 
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	6 szt
	
	

	48. 
	
	pasują do wykorzystywanych w nich żółtych silnikach.
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	49. 
	
	Czujniki pozwalają odczytać kąt obrotu kół, umożliwiając zastosowanie w projekcie prostej odometrii
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	50. 
	
	Bezkontaktowa metoda pomiaru ogranicza zużycie części oraz czyni system pomiarowy bardziej niezawodnym.
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	51. 
	
	Podstawowe właściwości zestawu:
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	52. 
	
	Napięcie zasilania: 5 V,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	53. 
	
	Pobór prądu: poniżej 20 mA,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	54. 
	
	Rozdzielczość: 20 PPR,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	55. 
	
	Waga: 20g.
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	56. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*

Gwarancja:

..................m-cy**
	
	
	
	

	57. 
	Sterownik silnika krokowego oparty na układzie L298N
	NAZWA /FIRMA - MODEL
	 .....................................................................................**

	58. 
	
	Sterownik obciążeń indukcyjnych (np. silników) dużej mocy
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	6 szt.
	
	

	59. 
	
	Umożliwia sterowanie dwoma silnikami DC lub jednym dwu fazowym silnikiem krokowym
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	60. 
	
	L298N zawiera zabezpieczenie przed przegrzaniem układu
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	61. 
	
	Układ akceptuje standard TTL 0-5V i nadaje się do pracy z mikrokontrolerami AVR, PIC, ARM oraz modułami Arduino
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	62. 
	
	zasilanie do 46V 
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	63. 
	
	    max 2A na kanał
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	64. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*

Gwarancja:

..................m-cy**
	
	
	
	

	65. 
	Akumulatory
	NAZWA /FIRMA - MODEL
	 .....................................................................................**

	66. 
	
	NiMH AAA Battery:
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	30 szt
	
	

	67. 
	
	1.2 V, 2200 mAh
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	68. 
	Platforma mobilna robota 2WD
	NAZWA /FIRMA - MODEL
	 .....................................................................................**

	69. 
	
	Identyczny z posiadanym przez zamawiającego zestaw „Turtle-2WD Platforma Mobilna DFRobot (ROB0005)” celem uzupełnienia kompletu sprzętu laboratoryjnego
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	2 szt
	
	

	70. 
	
	zestaw pozwalający na budowę podwozia robota z napędem na 2 koła..
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	71. 
	
	Napędem każdego koła można sterować niezależnie, robot opiera się na tzw. kulce podporowej
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	72. 
	
	Podstawowe właściwości zestawu:
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	73. 
	
	Mobilna platforma robota z niezależnym napędem na 2 koła,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	74. 
	
	Elementy chassis wykonane z pomalowanego na czarno aluminium,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	75. 
	
	Średnica bazy platformy: 170 mm,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	76. 
	
	Napięcie zasilania silników: 3 ÷ 12 V,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	77. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*

Gwarancja:

..................m-cy**
	
	
	
	

	78. 
	Platforma mobilna robota 4WD NR1 
	NAZWA /FIRMA - MODEL
	 .....................................................................................**

	79. 
	
	Identyczny z posiadanym przez zamawiającego zestaw „Turtle-2WD Platforma Mobilna DFRobot (ROB0005 celem uzupełnienia kompletu sprzętu laboratoryjnego
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	2 SZT
	
	

	80. 
	
	pozwalający na budowę podwozia robota z napędem na 2 koła. 
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	81. 
	
	Napędem każdego koła można sterować niezależnie, robot opiera się na tzw. kulce podporowej.
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	82. 
	
	Podstawowe właściwości zestawu:
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	83. 
	
	Mobilna platforma robota z niezależnym napędem na 2 koła,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	84. 
	
	Elementy chassis wykonane z pomalowanego na czarno aluminium,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	85. 
	
	Średnica bazy platformy: 170 mm,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	86. 
	
	Napięcie zasilania silników: 3 ÷ 12 V,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	87. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*

Gwarancja:

..................m-cy**
	
	
	
	

	88. 
	Platforma mobilna robota 4WD NR2
	NAZWA /FIRMA - MODEL
	 .....................................................................................**

	89. 
	
	Identyczny z posiadanym przez zamawiającego zestaw „Pirate-4WD Platforma Mobilna DFRobot (ROB0003)”  celem uzupełnienia kompletu sprzętu laboratoryjnego
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	2 szt.
	
	

	90. 
	
	zestaw pozwalający na budowę podwozia robota z napędem na 4 koła. 
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	91. 
	
	W zależności od ilości sterowników silników oraz ich wydajności prądowej, napędem każdego koła można sterować niezależnie lub podłączając je równolegle, oddzielnie dla lewej i prawej strony robota
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	92. 
	
	Podstawowe właściwości zestawu:
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	93. 
	
	Mobilna platforma robota z napędem na 4 koła,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	94. 
	
	Elementy chassis wykonane z pomalowanego na czarno aluminium,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	95. 
	
	Wymiary: 200 x 170 x 105 mm,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	96. 
	
	Napięcie zasilania silników: 3 ÷ 12 V,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	97. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*

Gwarancja:

..................m-cy**
	
	
	
	

	98. 
	dwukanałowy sterownik silników
	NAZWA /FIRMA - MODEL
	 .....................................................................................**

	99. 
	
	Identyczny z posiadanym przez zamawiającego układ „Pololu 713 - TB6612FNG Dual Motor Driver Carrier, celem uzupełnienia kompletu sprzętu laboratoryjnego
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	4 SZT.
	
	

	100. 
	
	pozwalający korzystać z podwójnego sterownik silnika TB6612FNG, który może niezależnie sterować dwoma silnikami dwukierunkowymi DC lub jeden bipolarnym silnikiem krokowym
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	101. 
	
	Napięcie zasilania (VMOT): 4.5 – 13.5 V 
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	102. 
	
	Napięcie cyfrowe (VCC): 2.7 – 5.5 V 
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	103. 
	
	Maksymalny prąd wyjściowy: 3 A na kanał 
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	104. 
	
	Prąd wyjściowy ciągły: 1 A na kanał 
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	105. 
	
	Maksymalna częstotliwość PWM: 100 kHz 
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	106. 
	
	Wbudowany termiczny czujnik przeciążenia 
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	107. 
	
	Kondensatory filtrujące zasilania z obu linii 
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	108. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*

Gwarancja:

..................m-cy**
	
	
	
	

	109. 
	czujnik linii
	NAZWA /FIRMA - MODEL
	 .....................................................................................**

	110. 
	
	Identyczny z posiadanym przez zamawiającego czujnik linii układ „ModSensor_05 TCRT5000” -, celem uzupełnienia kompletu sprzętu laboratoryjnego
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	8 sztuk
	
	

	111. 
	
	Napięcie pracy: 3,3 - 5V
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	112. 
	
	Cyfrowe wyjście (0,1)
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	113. 
	
	Odległość wykrywania: 1mm - 8mm
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	114. 
	
	Rozmiar: 32x14 mm,
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	115. 
	
	Otwór na płytce do łatwego montażu
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	
	
	

	116. 
	
	Gwarancja min. 12 m-cy
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*

Gwarancja:

..................m-cy**
	
	
	
	

	117. 
	przewody F-f
	Zestaw 40 szt. przewodów F-F w różnych kolorach o długości 21 cm
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	3 ZESTAWY
	
	

	118. 
	przewody M-F
	Zestaw 40 szt. przewodów M-F w różnych kolorach o długości 21 cm
	SPEŁNIA/NIE SPEŁNIA*
	
	3 ZESTAWY
	
	

	119. 
	RAZEM


	


3. Deklaruję wykonanie przedmiotu zamówienia w terminie: do 21 dni od daty podpisania umowy.
4. Oświadczam, iż na przedmiot zamówienia udzielamy Zamawiającemu gwarancji  na okres/sy wskazane  w pkt 2 licząc od dnia podpisania protokołu odbioru;
5. Oświadczam, że spełniam wszystkie warunki udziału w postępowaniu.

6. Oświadczam, że zapoznałem się z zaproszeniem i nie wnoszę do niego zastrzeżeń.

7. Oświadczam, że uważam się związany niniejszą ofertą na czas wskazany w zaproszeniu.

8. Oświadczam, że projekt umowy akceptuję i zobowiązuję się w przypadku wybrania mojej oferty do zawarcia umowy w miejscu i terminie wyznaczonym przez Zamawiającego

9. Oświadczam, że zdobyłem informacje konieczne do przygotowania „oferty ”.

10. Oferuję wykonanie zamówienia, zgodnie z wszystkim wymaganiami zawartymi w Zaproszeniu.

11. Oświadczam, że oferowane materiały i urządzenia spełniają wymagane normy i posiada odpowiednie certyfikaty i atesty wymagana przepisami prawa.

12. Oświadczam, że w cenie oferty zostały uwzględnione wszystkie koszty wykonania zamówienia i realizacji przyszłego świadczenia umowy. 

13. Posiadam nr NIP : ................................, REGON : ............................................................................

14. Oświadczam, że do kontaktów z Zamawiającym w związku z realizacją niniejszego zamówienia upoważniam …………………………………………..………

15. Oświadczam, że zamierzam powierzyć podwykonawcom następujące części zamówienia:

	Lp
	Wskazanie powierzonej części zamówienia 
	 Wartość powierzonej części zamówienia 

w % ceny oferty

	1
	
	

	2
	
	

	3
	Ogółem wartość powierzonej części zamówienia  

w % ceny oferty
	


16. Oświadczam, że:

a) podwykonawstwo nie zmienia moich zobowiązań, jako wykonawcy;

b) jestem odpowiedzialny za działania, uchybienia i zaniedbania pracy podwykonawcy, jego przedstawicieli lub pracowników w takim zakresie, jak gdyby były one moimi, działaniami, uchybieniami lub zaniedbaniami, moich przedstawicieli lub pracowników;

c) zamawiający nie jest związany stosunkami zobowiązaniowymi z podwykonawcami, ale może skorzystać z wszelkich praw nabytych przeze mnie w stosunku do nich;

d) pozostaję w pełni odpowiedzialny w stosunku do zamawiającego za zlecone do podwykonania części zamówienia.

17. W celu ułatwienia wymiany informacji podaję swoje dane:

a) Nr tel................................

b) Nr fax ...............................

c) Email .................................

18. Oświadczam, że cała oferta składa się z …….. stron, w tym z niniejszej oferty oraz:

a) aktualnego odpisu z właściwego rejestru albo centralnej ewidencji  i informacji o działalności gospodarczej, jeżeli odrębne przepisy wymagają wpisu do rejestru lub ewidencji.
b) zaakceptowanego wzorca umowy (wymóg porządkowy)
19. Załącznikami do oferty stanowiącymi jej integralną część są:

………………………………………………

…………………………………………..….

...................................................., dnia ......................... 2014 roku        
......................................................................................
Podpis osoby - osób upoważnionych do składania

oświadczeń woli w imieniu wykonawcy
PAGE  
Strona 8 z 9

[image: image1.png]